FORMULAS - CAPITAN DE YATE (PROKBOS)

2.1 Resolucién analiticadel triangulo de
posicién

Azimut nautico (2)

2.2 Relacion entre horas
Horalegal y oficial

2.4 Rectade altura

Azimut trigonométrico
Latitud meridiana

Latitud por la Polar

2.6 Correccion Total (Ct)

Ct con azimutes

Azimut del Sol en orto/ocaso

2.7 Rumbo inicia (Ri) y distancia ortodromica

(D)

senae=senod - sen @+ cosd - cos P - cos P

cotgZ=(tgd-cos@/senP) — (sen @/ tg P)

HcG =HcL + Lt; HcL = HcG - Lt
Hz=HcL +Z;Ho=Hz+O

Aa=av—ae

cotgZ=(tgd-cos@/senP) — (sen @/ tg P)
Q=10%tz

@=av + (TABLA 1) + (TABLA 2) + (TABLA 3)
Ct=dm+A

Ct=2v-Za

cosZv =send/cos@

cosD=senl-senl’ +cosl - cosl’ - cosAL

cotg Ri = (cos| x (tan|" —tan | x cosAL)) / sen AL

A =sendsen @(— s @y 6 en hemisferios distintos)
B = cos &-cos ¢-cos P (— si P> 90°)

cotg Z (+) 0 Z desde el mismo polo (N/S)
cotg Z () O Z desde €l polo opuesto
E o h<90°;W o h>90°

Ltentiempo: L/15; L =+W, -E
O: adelanto (+), atraso (-)

Adelanto (+), Atraso (-)
Recta_| az

Regla de signos como en 2.1.2

Zz=90° - av (aplicar signos seguin hemisferio)
Seglin Almanaguey correcciones

E+;W-

Polar: Ct = zv0 - Zall

Orto: E ; Ocaso: W ; signo N/S segliin o
Regla de signos habitual para AL
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ae - aturaestimada

av — aturaverdadera

aa - alturaaparente

€0 — elevacion del observador
O - declinacién

o(l) - latitud

AL - diferenciadelongitud
D - distanciaortodrémica

Ri - rumbo inicia cuadrantal
P - angulo horario o en € polo
Z (Zn) — azimut ndutico

Ct — correccion total

L eyenda general de simbolos utilizados

dm - declinacion magnética

A - desvio del compés

h - aturaobservada

LHA - angulo horario local

HcG - horacivil de Greenwich

HcL - horacivil del lugar

Hz - horalega

Ho - horacoficial

Lt - longitud transformada en tiempo
O - adelanto o atraso horario
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